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ABSTRAK 

Nama  : Sandy Nugraha 

Program Studi : Teknik Elektro 

Judul  : Pengendalian Inverter Full Bridge Satu Fasa Secara Wireless 

    Berbasis Arduino 

 

Sistem pengendalian jarak jauh terhadap suatu perangkat elektronik kini semakin 

banyak digunakan, baik dalam skala industri ataupun skala rumah tangga. Inverter 

merupakan sebuah perangkat elektronik yang dapat mengubah tegangan DC 

menjadi tegangan AC dengan besaran tegangan dan frekuensi yang dapat diatur 

sesuai kebutuhan. Penelitian yang dilakukan adalah untuk membuat sebuah sistem 

pengendalian inverter full bridge satu fasa secara wireless dengan menggunakan 

mikrokontroler berupa arduino uno sebagai otak kontrol sistem, modul wireless 

xbee sebagai media komunikasi wireless dan processing sebagai jendela 

antarmuka untuk melakukan kontrol sistem dan juga ada fungsi tambahan berupa 

pembacaan nilai tegangan, arus, daya dan faktor daya menggunakan modul sensor 

PZEM-004T. Hasil pengujian menunjukan sistem dapat dioperasikan melalui 

jendela antarmuka processing yang tampil pada PC secara wireless dengan modul 

wireless xbee dan modul sensor berfungsi sebagaimana mestinya dengan 

menampilkan hasil pembacaan pada PC dan juga display LCD. Nilai duty cycle 

yang diatur antara 10% sampai dengan 70% menghasilkan nilai tegangan pada sisi 

sekunder trafo antara 64,80 volt sampai dengan 80,80 volt.     

Kata Kunci : Arduino Uno, Inverter, Processing, PZEM-004T, Xbee Wireless. 

ABSTRACT 

Name    : Sandy Nugraha 

Study Program : Electrical Engineering 

Title   : Control of One Phase Full Bridge Inverter Wirelessly  

   Based on Arduino 

 

The remote control system of an electronic device is now increasingly used, both 

on an industrial scale or on a household scale. An inverter is an electronic device 

that can convert DC voltage into AC voltage with a voltage and frequency 

quantity that can be adjusted as needed. The research was carried out to make a 

single phase full bridge inverter control system using arduino, a wireless xbee 

module as a wireless and processing communication media as an interface 

window to control the system and additional readings the value of voltage, 

current, power and power factor uses the PZEM-004T sensor module. The test 

results shown that the system can be operated through a window processing 

interface that appears on a PC wirelessly with a wireless xbee module and the 

sensor module functions properly by displaying readings on the PC as well as 

LCD displays. The value of the duty cycle set between 10% and 70% produces a 

voltage value on the secondary side of the transformer between 64.80 volts and 

80.80 volts. 

Keywords : Arduino Uno, Inverter, Processing, PZEM-004T, Xbee Wireless. 
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