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ABSTRAK 

 

Nama : Mohamad Yusuf Tauziri 

Program Studi : Teknik Elektro 

Judul : ANALISA KINERJA INVERTER PUSHPULL 750 WATT 

DENGAN KENDALI PWM 

 

 

Inverter push-pull merupakan salah satu alat elektronika yang berfungsi 

untuk mengubah arus searah (DC) menjadi arus bolak-balik (AC) dengan besaran 

tegangan dan frekuensi yang dapat diatur. Output suatu inverter berupa tegangan 

AC dengan bentuk berupa gelombang kotak (square wave), gelombang sinus 

modifikasi (sine wave modified), gelombang sinusoidal (pure sine wave). Dalam 

melakukan penelitiannya penulis menentukan jenis inverter push pull yang akan 

digunakan. Inverter jenis push pull ini mengeluarkan output CT. dimana 

pemasangan kaki drain mosfet 1 dan 2 terpisah dari kaki drain mosfet 3 dan 4. 

Dalam perancangan inverter push pull sumber tegangan berasal dari baterai DC 12 

volt. Tegangan output dari rangkaian inverter menghasilkan 7 volt, ini terjadi 

karena adanya beban resistif dari perancangan yang dilakukan berpengaruh pada 

performa inverter. Pada saat pengukuran bagian output CT dihubungkan pada 

osiloskop frekuensi output dari inverter ini sebesar 48,9 Hz. Standar frekuensi pada 

peralatan elektronik sebesar 50-60 Hz. Sedangkan bentuk gelombang output 

rangkaian inverter berbeda dengan pengukuran pada kaki gate mosfet dan output 

pin 10 dan 11 IC CD4047 yang mengalir tegangan menuju pin gate berbentuk 

gelombang kotak. Pada saat pengujian ini, beban yang digunakan adalah beban R 

beban R dan beban R-L. Inverter yang di uji pada beban RL tidak dapat menerima 

beban lebih dari 30 watt. Kesimpuan dari penelitian ini bahwa tegangan output 

rangkaian inverter kecil dari tegangan input. Bentuk gelombang output rangkaian 

inverter ini tidak ada gelombang saat tidak berbeban tapi ketika diberi beban maka 

gelombangnya muncul. 

 

Kata Kunci: Inverter push-pull 750 watt, Trafo, Inverter, IRF Z44N, IC 4047 
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4 ABSTRACT 

 

The push-pull inverter is an electronic device that functions to convert direct 

current (DC) into alternating current (AC) with adjustable voltage and frequency 

magnitudes. The output of an inverter is an AC voltage in the form of a square wave, 

modified sine wave, and pure sine wave. In conducting the research, the writer 

determines the type of push pull inverter to be used. This push pull type inverter 

outputs the CT. where the installation of the drain legs for the mosfet 1 and 2 is 

separated from the legs for the drain mosfet 3 and 4. In designing the push pull 

inverter the voltage source comes from a 12 volt DC battery. The output voltage of 

the inverter circuit produces 7 volts, this happens because the resistive load from 

the design that is done affects the inverter performance. When measuring the CT 

output part is connected to the oscilloscope, the output frequency of this inverter is 

48.9 Hz. The standard frequency for electronic equipment is 50-60 Hz. While the 

output waveform of the inverter circuit is different from the measurement at the gate 

mosfet and the output pins 10 and 11 of the CD4047 IC which flows the voltage 

towards the gate pin in the form of a square wave. At the time of this test, the load 

used is load R load R and load R-L. Inverters tested at RL load cannot accept loads 

more than 30 watts. The conclusion of this research is that the output voltage of the 

inverter circuit is smaller than the input voltage. The output waveform of this 

inverter circuit has no wave when it is not loaded but when it is given a load the 

wave appears. 

 

Keywords: 750 watt push-pull inverter, transformer, inverter, IRF Z44N, IC 4047 
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